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A Note on Safety Z=FEFEIE

NOTE DE SECURITE

|fyou've never flown a rad-control helicopter before in your life, you shol

practice on a RGimulator first. Even if the copter is a-stable, there are alwa

situations that require quick and efficient respon:

WRIREARBEMEZEFAE - REZTEERRITRAEBIE! BEESR

WEBHRENRE - BIIRABE-—EEERNEZRERERLER -

Si vous n'avez jamais pilote de multi-rotors dans votre Vvie,

vous devriez  pratiquer un peu les vols sur simulateurs de vol.
Mémesi les multi-rotors sont stabilisés, il existe toujours des
situations ou il est nécessaire  davoir des réflexes de pilotage.

Il This is not a toy, but you can have a lot of !!

I EAZEIME - BEMODIA IR HRETZLEE - |
Ce n'est pas un jouet mais vous pourrez vous amuser!
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NOTE DE SECURITE
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Si vous n'avez jamais piloté de multi-rotors dans votre vie, 
vous devriez pratiquer un peu les vols sur simulateurs de vol.
Même si les multi-rotors sont stabilisés, il existe toujours des situations où il est nécessaire d'avoir des réflexes de pilotage.
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Ce n'est pas un jouet mais vous pourrez vous amuser!


Introduction f§7T
Introduction

A multi-rotor copter is a remote controlled vehicle that utilizes several motors to
Un multi-rotor est un vehicule radiocommande qui utilise

provide lift and control flight. The flight controller board has gyroscopes (measuring
plusieurs moteurs pour faire voler . et controler le vol.

angular velocity) and accelerometers (measuring accelerations, or gravity), these
La carte de controleur de vol possede des gyroscopes e/
sensors can help the |I0t to stabilize inherently an unstable vehlcle such as a
mesurent les angles de vol) et des’ accelérometres (qui

multi-rotor copter. The |Iot can control the multi-rotor copter with a remote control.
mesurent les accelérations ou la gravite). Ces capteurs

The Roll, Pitch, Throttle and Yaw can be controlled with two sticks on the remote

partici ent . a la stabilisation du vol des multi-rotors.
contro — which reguwes a four-channel transmitter and receiver radio system
Le pilotage via la radiocommande. Les Roulis, Eléevateurs,

ZheRKZE —EEZRMNSEENRSRBEERHAET D EEHIRIT - R1T
1l - AR E(RCRIEEZEE)MINEEST(RAMNEREREN) - BELERKAER
O DERITERE - EARARENZRS  NZMRER - RITEJLURNREE
er TR e R - RE (D SHPIRIME oI IB B EEES LRIMEERR

BE - RIEEDFENRBRVE S EEWE - _ _
Gaz et Lacet sont controlées par les deux sticks de la radiocommande

qui nécessite 4 voies pour le contréle.
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Un multi-rotor est un véhicule radiocommandé qui utilise
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plusieurs moteurs pour faire voler et contrôler le vol.
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La carte de contrôleur de vol possède des gyroscopes (qui
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mesurent les angles de vol) et des accéléromètres (qui
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mesurent les accélérations ou la gravité). Ces capteurs 
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participent à la stabilisation du vol des multi-rotors.
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Le pilotage se fait via la radiocommande. Les Roulis, Elévateurs,
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Gaz et Lacet sont contrôlés par les deux sticks de la radiocommande
qui nécessite 4 voies pour le contrôle.
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Introduction


Installation and Building Z#EEEE

Installation et construction

® Vibration &E
Vibrations

The TME Pro flight controller utilizes extremely sensitive gyroscopes and
Le controleur TMF Pro utilise des gyroscopes et accélérometres tres sensibles

aacelerometers to measure the motion of the multi-rotor copter. In order to make the

ﬁ,o r mesurer les mouvements du multi-rotors. Pour augmenter les performances
ight performance better, some anti-vibration mounts is"heeded

il est nécessaire d'utiliser des montages anti-vibrations.
TMF Pro fRATEHIR 6 ABSEURRIE R EENIRE SR E NS e B A E

B - B IERTUEEY  BILERA-LCEREREEZVERN -

® Transmitter EIZE28
Radiocommande

A four-channel transmitter is used to control the vehicle’s motion. It is needed to
Une radiocommande a 4 voies est utilisée pour controler les mouvements de

contol the roll, pitch, throttle and yaw.TMF Pro support 2 axis gyro-stabilized
de I'appareil. Elles sont nécessaires pour contrdler le Roulis, Le Tangage, les
camera mount servo output, you can trim this two servos via 5 and 6 channel.
Gaz et le Lacet. La TMF Pro'gére la stabilisation d'une nacelle vidéo a 2 axes.

Vv trol 1a | ' t6.
BB R AR S ERRTE R8s rammmn
PREIEEE - 0 - RPIRIARE - ELLTIEEMERSRUEN - TMF Pro 318 2

MRS R ARG - LIERSE TS DR -

Transmitter Parameter settings E#Z%RSERTE
Réglages des parametres de la radiocommande

Chl Ch2 Ch3 Ch4
Aileron Elevator Throttle Rudder
Roulis Tangage Gaz Lacet
k= FHEZAE il 73 a1 A
JR/Spektrum Normal Normal Normal Normal
Futaba Reverse Reverse Reverse Reverse
Trims Centered
Centre
Sub Trims chIz%h
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Installation et construction
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Vibrations
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Le contrôleur TMF Pro utilise des gyroscopes et accéléromètres très sensibles
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pour mesurer les mouvements du multi-rotors. Pour augmenter les performances
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il est nécessaire d'utiliser des montages anti-vibrations.
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Radiocommande
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Une radiocommande à 4 voies est utilisée pour contrôler les mouvements de
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de l'appareil. Elles sont nécessaires pour contrôler le Roulis, Le Tangage, les

drv
Texte tapé à la machine
Gaz et le Lacet. La TMF Pro gère la stabilisation d'une nacelle vidéo à 2 axes.
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Vous pouvez contrôler ces deux servos via les voies 5 et 6.
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Réglages des paramètres de la radiocommande
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Centré
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Lacet
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Gaz
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Roulis
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Tangage


® Electronic Speed Controllers(ESCs) E-F5#5%33
Contréleurs (ESC)
There are many different commercial ESCs can be use with multi-rotor copter. As a

Différents contrbleurs commerciaux peuvent étre utilisés avec un multi-rotors.
result, it is impossible to provide a specific description of the set-up and calibration

De ce fait, il est impossible de fournir des_descriptions de leurs réglages et calibrage
procedure, but the badilrottle calibration is necessary.

mais le calibrage de la plage des gaz est obligatoire.
ERZSAEEENEREFEEE ) LIARSREER - ERNEREER - AX0
BERM—EERNREERIESR  BERERHPIRIERWUER -

® System Layout R#RTH#4R

Schéma du systeme

Battery ZEH
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Contrôleurs (ESC)
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Différents contrôleurs commerciaux peuvent être utilisés avec un multi-rotors.
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De ce fait, il est impossible de fournir des descriptions de leurs réglages et calibrage
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mais le calibrage de la plage des gaz est obligatoire.
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Schéma du système


® Flight controller board {7 IR

Carte du contrbleur de vol

® Flight Mode Switch FR1THET t12FARS

Interrupteur de mode de vol

(CW [RS8 CCW 3R St)

Rotatif Contro rotatif

Flight Mode

Switch

Layout

Quad +4

MicE +4
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Carte du contrôleur de vol
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Interrupteur de mode de vol
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Rotatif
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Contro rotatif


Quad X4

MieE X4

Hexa +6

JNHEE +6

Hexa X6

]

JNhEE X6

\

Quad Y4

i Y B




Hexa Y6

NEERE Y BUX

Octo FH8

N\heE FE

Octo CX8

J\heE HEzl

® PWM Frequency Switch PWM 382 1]11£ 5 FE

PWM Frequency

300Hz

400Hz

switch




® Receiver U
Le récepteur

Operation IR{E

Utilisation

® Quick Start Guide and Flight Preparation 1RiEFHIATRITE B
Guide de démarrage rapide et préparation au vol

P(_)wer-on the device. You will know the device is on when you see the blue LED
Alimentez le matériel. Vous saurez que la carte est alimentée lorsque la LED
light.

bleue s'allumera.

E - AEEGBLED FE%=HE -

Ca_librate your transmitter if you are using the flight controller board for the first time.
Calibrez votre radiocommande si vous utilisez le contréleur de vol pour la premiére

To do his, you need to maintain the stick in the center, Then, you move the throttle
fois. Pour Ce faire, laissez les sticks au centre puis baissez les gaz. Pressez sur le
down; and press and hold the calibration button until the LED light blinks. You will
bouton de calibrage de la carte et attendez que la LED bleue se rallume. Vous
have to do this step again if you change your receiver.

devrez refaire cette manoeuvre a chaque fois que vous changez de récepteur.

MRIRZBH—REA - R AREMRIEESS © (RISIRAVERR P ILFL - JHFT
BEART  BEMRGRIEH - S5 LED BEARES - AR BREWE - R0
ABRAITUEDER)
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Le récepteur
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Utilisation
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Guide de démarrage rapide et préparation au vol
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Alimentez le matériel. Vous saurez que la carte est alimentée lorsque la LED
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bleue s'allumera.
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Calibrez votre radiocommande si vous utilisez le contrôleur de vol pour la première
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fois. Pour ce faire, laissez les sticks au centre puis baissez les gaz. Pressez sur le  
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bouton de calibrage de la carte et attendez que la LED bleue se rallume. Vous
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devrez refaire cette manoeuvre à chaque fois que vous changez de récepteur.


Cal_ibrate the flight controller board sensor. Place the vehicle on the ground. Then
Calibrez les capteurs de la carte. Posez I'appareil au sol puis mettez le Gaz au maximum

movethe throttle up and the rudder to the left. Wait until the LED blinks. Then, bring
et le stick de Lacet a gauche. Attendez jusqu'a ce que la LED se rallume puis
it back to original position.

ramenez le stick au centre.
RIEFATIE IR ECRIZS - IBMRIVEEE R K E - AR RIR B A0
REREL - E5F5 LED BHERZ=IE - AREFEERLRRAKMUE -

Adjusting the gain, clockwise decreas gain value, counterclockwise increas gain
Pour ajuster le gain, la valeur diminue en tournant dans le sens horaire et

value.(Motor StOP Mode require to for gain adjustment) Stop Mode allow to change
augmente dans le sens contraire. (Les moteurs ne doivent pas tourner pendant
gain value, Gian value locked in place while in motor idel mode.)

la procédure). La valeur du gain est enregistrée au redémarrage des moteurs.
AEIERE - BT EERES/)  FRHEEREEZEX - (REEHEFE
EINTEEIERnE  EHESEEN MIZHEBRE)

Sart your motor and leave it in an idle mode. Move the throttle down. Then, move
Démarrage des moteurs et rotation. Baissez les Gaz puis déplacez le

therudder to the right and enjoy the flight.
stick de Lacet vers la droite et profitez de votre vol.

RBIRNHBEEAREES - HFIBRAE NEAORBRIRR - REMRG AL

FIEEXMRIT -
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Calibrez les capteurs de la carte. Posez l'appareil au sol puis mettez le Gaz au maximum
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et le stick de Lacet à gauche. Attendez jusqu'à ce que la LED se rallume puis
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ramenez le stick au centre.
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Pour ajuster le gain, la valeur diminue en tournant dans le sens horaire et 
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augmente dans le sens contraire. (Les moteurs ne doivent pas tourner pendant
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la procédure). La valeur du gain est enregistrée au redémarrage des moteurs.
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Démarrage des moteurs et rotation. Baissez les Gaz puis déplacez le
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stick de Lacet vers la droite et profitez de votre vol.


Stop your motor; move the throttle down and the rudder to the left.
Arrét de vos moteurs: Déplacez le stick des Gaz vers le bas et celui de

Lacet vers la droite.
FEANEE - AfFBOER FNEAQREBRIRE -

10
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Arrêt de vos moteurs: Déplacez le stick des Gaz vers le bas et celui de 
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Lacet vers la droite.


® Computer Program Setup ERSENESEEE
Réglages du programme de configuration

ardware connect@ fe &
Connexion du matériel

Opené) iram (make sure TMF Pro power on ) and click “connect” button, if

%'Eéeééaaﬁkg%ﬂ%% ‘f%@vﬁi AME Brg gst allmentee) puis cliquéz sur
© e oot SHR LR IR SR AR A R R

TE\Hﬂﬂ’fo[

Le groupe ci-dessus affiche l'attitude 3 axes, la gain des gyros, le mode de vol
T his below group will show 3-axis attitude, 3-axis gyro rate, flight gain, flight mode,
and PWM ESC frequency datet la frequence des controleurs PWM.

THEERRIGHET 3 MAE 3 MR AEE RITHRE RTHIE PWM
BEELIRE -
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Réglages du programme de configuration
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Connexion du matériel
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Lancez le llogiciel (assurez vous que la TMF Pro est alimentée) puis cliquez sur 
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le bouton "connect". Si la connexion est établie, les données seront affichées dans
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la fenêtre du logiciel.
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Le groupe ci-dessus affiche l'attitude 3 axes, la gain des gyros, le mode de vol
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et la fréquence des contrôleurs PWM.


Le groupe ci-dessous affiche les valeurs de réglage des 2 axes de la nacelle.

Le curseur flottant permet de régler le gain de rotation (les chiffres noirs a droite
indiquent vos valeurs de gain, les chiffres rouges a gauche indiquent les valeurs
de gain de I'eeprom). Pour enregistrer vos nouvelles valeurs, cliquez sur "Update"

T his below group will show 2-axis camera gimbal setup state. Scrollbar can be set
therotate gain(right black number means your gain value, left red number means

controller eeprom gain value), when move stop on your gain value, click the “Update”
button. Le réglage des servos de caméra est identique a celui du réglage de gain.

The camera servo setup is the same with gain value setup.
NHEERIRERER 2 IR EESRENEE - AR UREREEEIER(A

EZRBHFARNRERTENE  LEASHFNRBIRIEASBNRER) =

REFMREN R EEREE N5 "Update 2 SBI o] B -
NENEREESEERER

Le groupe ci-dessous indique I'état des 6 voies de réception. Le mouvement des
T his below group will show six RC transmitter stick state, the yellow bar move
direction must the same with your RC transmitter stick, box value means PWM time
(unit us).barres jaunes doit se faire dans le méme sens que vos sticks de commande.
NHERERRER RCELR 6 BENE  SBFRIBEI/KLERAGF LY

EEaBEHOMEE - BFAMFRERSEE PWMEEN us)-
Les valeurs affichées indique le temps PWM.
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Le groupe ci-dessous affiche les valeurs de réglage des 2 axes de la nacelle.
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Le curseur flottant permet de régler le gain de rotation (les chiffres noirs à droite
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indiquent vos valeurs de gain, les chiffres rouges à gauche indiquent les valeurs
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de gain de l'eeprom). Pour enregistrer vos nouvelles valeurs, cliquez sur "Update"
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Le réglage des servos de caméra est identique à celui du réglage de gain.
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Le groupe ci-dessous indique l'état des 6 voies de réception. Le mouvement des
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barres jaunes doit se faire dans le même sens que vos sticks de commande.
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Les valeurs affichées indique le temps PWM.


Le groupe ci-dessous indique le gain auxiliaire. Lorsque vous déplacez les sticks
his below group will show the auxiliary gain, if move the RC stick, copter attitude
overshoot(usually in big frame over 50cm motor to motor), it means RC stick and
attitude coupling control gain is too big, you can reduce this gain value(6.4~8.0).
MhEERBEREIES  IREEER  SEZEEEEBERREERE
FEARBAR 50cmZi#%2R) - ERNEFREAZBMSIBR AKX - ol R/ IEEZREE
SR IEIR 2 - de commande et que les mouvements de I'appareil sont trop importants,
(habituellement sur des gros chéssis de plus de 50cm de

moteur & moteur), cela signifie que le gain d'attitude est
trop important. Vous pouvez réduire la valeur du gain (6,4-8,0).

T his below group will show firmware number, "Calibration” button can calibration
auto-level sensor, “Info” button will show the TMP Pro board each port description.

MAERBEREIZARA - "Calibration™Z #f 0] DU IE /K F 2 B R 15RO

22 - Info iR G R TMF Profl 2 B4R AR -
Ce groupe indique la version du Firmware. Le bouton "Calibration"
permet de calibrer le gain

des capteurs d'autostabilisation.
Le bouton "Info" donnera les informations sur chaque Port.
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Le groupe ci-dessous indique le gain auxiliaire. Lorsque vous déplacez les sticks
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de commande et que les mouvements de l'appareil sont trop importants,
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(habituellement sur des gros
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châssis de plus de 50cm de
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moteur à moteur), cela 
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signifie que le gain d'attitude est
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trop important. Vous pouvez
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réduire la valeur du gain (6,4-8,0).
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Ce groupe indique la version
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du Firmware. Le bouton "Calibration"

drv
Texte tapé à la machine

drv
Texte tapé à la machine
permet de calibrer le gain
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des capteurs d'autostabilisation.
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Le bouton "Info" donnera
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les informations sur chaque Port.


® Firmware Update FEEE#h
Mise & jour du Firmware

Open program and select correct Com port, scan button can refresh computer com
Lancez le programme et sélectionnez le Port COM correct. Le bouton "scan"

port (must be close windows UAC setting)
permet de rafraichir I'affichage des Ports COM

FRETVIL 2 F Com EFIE - scan #OJLIEHEMA com EHIE (WAL

windows RYfEFE IR IZEH] UAC R&E A A ZEH)

Click “Open Firmware File” button, and select firmware (*.tmf)
Cliquez sur le bouton "Open Firmware File" et sélectionnez le firmware (*.tmf)

BHE" Open Firmware File" 2R ZEIZFES EHAE(*.tmf)
Ouvrez le fichier du Firmware (*.tmf)
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Cliquez sur le bouton "Open Firmware File" et sélectionnez le firmware (*.tmf)
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Ouvrez le fichier du Firmware (*.tmf)
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Mise à jour du Firmware
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Lancez le programme et sélectionnez le Port COM correct. Le bouton "scan"
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permet de rafraîchir l'affichage des Ports COM


Put down flight controller calibration button and hold, re-power flight controller
Enfoncez le bouton de calibrage et maintenez. Réalimentez la carte (la LED

(LED will flash), then release button. Wait for firmware automatic updates (LED will
clignotera) puis relachez le bouton. Attendez que la mise a jour du Firmware

flash).
se passe (la LED clignotera).

BN RIE_ ERRIE I SR IR AR RIS EEARB MR (LEDEEE) -

EEFEEHLE (LEDESE) -
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Enfoncez le bouton de calibrage et maintenez. Réalimentez la carte (la LED
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clignotera) puis relâchez le bouton. Attendez que la mise à jour du Firmware
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se passe (la LED clignotera).


Finish updates.
Fin de la mise a jour.

TR EE

Appendix Btk

Annexe
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Annexe
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Fin de la mise à jour.




